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C' i d
'an O O » Este Computader » 05(C) » Faculdade * Embarcados »QEK-TM4C1294 IARS » Projects »

4 ~ Mome B Data de medificag..  Tipo Tamanho
rOJ e O c_asm 17/03/2020 17:26 Pasta de arquivos
drivers 13/03,/2020 16:54 Pasta de arquivos
. . o . f i 13/03/2020 17:24 Pasta de arquivos
projeto dentro do subdiretério “Projects” Sm.matrix ! asta de arquivo
fsrm_state 13/03/202017:24 Pasta de arquivos
¢ E.ste se encontra no exemplo baixado no Lab1_PWM 17/03/2020 17:55 Pasta de arquivos
site do professor simple_display 13/03/2020 17:25 Pasta de arquivos
. 7 . simple_io_main_sp 13/03/2020 1725 Pasta de arquivos
Nosso exemplo aqui é criada a pasta o R .
simple_io_process_sp 13/03/2020 17:25 Pasta de arquivos
Labl—PWM sirmple_uart 13/03/2020 17:25 Pasta de arquivos

template 13/03,/2020 16:54 Pasta de arquivos



Criandoo
Projeto

No IAR, criar um novo projeto dentro do
“EK-TMA4C1294 _IAR8.eww”, workspace
baixado junto com o exemplo

e Selecionar Menu “Project” -> “Creat new
Project”

* Selecionar “Empty Project”

Salvar o arquivo de projeto no
subdiretdrio recém-criado (Lab1l_PWM)

aEK—TMxiCHEM_IARg IAR Embedded Workbench IDE - Arm 8.30.1

c_asm - Debug

Files

B CIEK-THAC12
Wc_asm -
W driverlib -
Wism_ewve
W fsm_matr
W fsm_state
@ orlib - De

I ol A

Import File List...
Add Project Connection...
Edit Configurations...

Remave

Create New Project... @

Add Existing Project...

Options...

File Edit View Projectl Tools  Window Help
+ 3 :

DO ER Add Files..,
Warkspace Add Group...

Alt=F7

@ salvar como X
Tool chain: Arm « A «Iprojects 3 Lab1_PWMI v @ Pesquisar Lab1_PWM ye
Project templates: Organizar = Nova pasta S - (7]
o 21 Empty project < i N 5 _
D Lyl [ Este Computador Mome Data de modificag... Tipo
w0 C+e ]
ac I Area de Trabalhe MNenhurm item corresponde & pesquisa.
(21 Externally buil executable [£ Documentes
e % Emnpty CMSISPack project
; Downloads
&= Imagens
J’l Musicas
§ Objetos 3D
. B videos
D escription: -
Creates an emply project. = 05(C)
¥ Rede vz N
Mome: | Lab1| V
Cancel Tipo: | Project Files (*.ewp) -

A Ocultar pastas

Salvar Cancelar




o » Este Computador » 05(C) » Faculdade » Embarcados » EK-TM4C1294 JARE f Projects » Labl1_PWM
' 'an O O ~ Mome Data de modificag.. Tipo Tamanho

PY settings 18/03/2020 10:58 Pasta de arquivos
SrC ¢ 18/03/2020 11:02 Pasta de arquivos

P rOJ eto | | Lab1.dep 18/03/2020 10:57 Arguive DEP 1KE

| | Labl.ewd 18/03,/2020 10:57 Arquivo EWD 105 KB

Criar um subdiretério “src” para || Labl.ewp 18/03/2020 10:57  Arquivo EWP 74 KB

armazenar os arquivos do codigo-fonte
do novo projeto

* Todos codigos-fonte que serao criados
ficarao nesta pasta. Por exemplo o

main.c do projeto como faremos mais . .
para frente «QProjects » template «QProjects » Lab1_PWM > s=rc

Copiar os arquivos do subdiretério A Nome - " Norme -
“template” para o subdiretério “src”
recem-criado =| readme.txt || startup_TM4C1294.5
* Copiar ou o arquivo de sistema
system_TM4C1294.c (se a biblioteca | startup_TMA4C1294.5 || system_TMA4C1294.h
driverlib ndo for utilizada) ou o arquivo | ] system_TMA4C1204.c || system_TMA4C1294_TW.c
de sistema system_TM4C1294 TW.c (se - - —
a biblioteca driverlib for utilizada) || system_TM4C1294.h || TM4C1234NCPDT.h
* No exemplo utilizaremos a biblioteca || system_TM4C1294 TW.c
driverlib

| TM4C1284MNCPDT. R



Arquivos do
projeto

* No IAR, criar um novo arquivo para ser o
“main” do projeto

* Apertar no botdo para criar um novo
projeto

* Escrevi um programa seco somente com
bibliotecas basicas do c e a fungao
“main” para primeira compilacao

e Salvar o main na pasta “src” do projeto

@ EK-TM4C1294_1ARB - AR Embedded Workbench IDE - Arm 8.50.1

File Edit View Project Simulator Tools

ﬂaw BTy

pace v QX

Lab1 - Debug v

L4

Files

B CIEK-TM4C1294_IARB*

@ c_asm-Debug

@ driverlib - Debug

@ fsm_event- Debug

@ fsm_matrix - Debug

@ fsm_state - Debug

@ orlin-Dehug

— @ Lab1 - Debug

@ cimple_display-Deb..
@ cimple_io_main_sp- .
@ imple_io_process s..
@ simple_uart- Debug

TR R S P S e

Window Help

Untitled1 * ¥

#include <stdint.h>
$include <stdbool.h>

void main{void){
1

© savehs x
I 1+ <« Projects +f Lab1_PWM » src v | @ Pesquisar src
li Organizar ~ Mova pasta - o
[ Este Computador ~ MNome Data de modificag...  Tipo
[l Area de Trabalhe | startup_TM4C1254.s 1 Arquivo 5
“| Documentos _| system_TM4C1294.h 1 Arguive H
& Downloads | system_TM4C1294 TW.c ] Arquivo C
| TMAC1284NCPDT.h 1 Arquivo H
= Imagens
J’.\ Musicas
J Objetos 3D
m Videos
IS [0
¥ Rede wlz 5
Mome: | Lab1_PWM_main.c -

» Ocultar pastas

Salvar

Tipo: | IDE Files (".¢™.cpp;™.cc™ hy™hpp ™ s% ™. msa; ™. asm; ™ Ist™ map;™ log; ™ xcl;™.icf™. mac™. prj;™. pew)

Cancelar

w




Arquivos do

projeto

No IAR, Clicar com o botao direito do
mouse sobre o projeto recém criado na
area de trabalho e adicionar os arquivos:

Arquivo de inicializagao
startup_TM4C1294.s

Arquivo de sistema

OU system_TM4C1294.c (se a biblioteca
driverlib ndo for utilizada) ou o arquivo
de sistema system_TM4C1294 TW.c (se
a biblioteca driverlib for utilizada)

Seus proéprios arquivos de cadigo-fonte
para a aplicacdo do projeto (ASM, C ou
C++) -> o main por exemplo

@ EK-TM4C1294_1ARS - 1AR Embedded Workbench IDE - Arm 8,30.1
File Edit View Project Simulator Tools Window Help

DNEe = K3 2C

Workspace X
Lab1 - Debug v
Files &

B CIEK-TM4C1 204 4RE*

@ c_asm-Debug

@ driverlib - Dehug

@ ism_gvert-Dabug

@ fzm_matrix- Debug

@ fzm_state - Debug

®oilib-Debug

L JLcb1 -Debuy  pe

@sinple_display-Deh, Options..

@ sinple_io_main_sp-.

. Make

@ sinple_io_process_s.

@sinple_vert-Debug ~ Comple
Rebuild All

Clegn

!‘.Q(&{(

C-STAT Static Analysis
Stop Build
Add

Remoye

b

b Add Files...
Add Group..

© Add Files - Lab1

[ Este Computador
I Area de Trabalhe
= Documentos
3 Downloads
&=/ Imagens
J\. Musicas
J Objetos 3D
m Videos
HE 65

— noan DY<

Organizar + Nova pasta
Tutorial 2
@ OneDrive

+ <« Projects » Lab1_PWM » src

-

MNome

_| Lab1_PWM_main.c
| startup_TM4C12%4.5
| system_TM4C1284.h
| system_TMAC1294 TW.c
| TM4CT284NCPDT.h

O Pesquisar src

Data de modificac...

Nome: | "system_TMAC1294_TW.c" "Lab1_PWM_main.c” ~ | Source Files (*.c;*.

X
0
=~ @ @
Tipo
Arquivo C
Arquivo 5
Arquivo H
Arquivo C
Arquive H
>

cppitegtht v

Cancelar




Arquivos do

projeto

Se a biblioteca “driverlib” for utilizada no
projeto, adicionar o seu cédigo-objeto : —
driverlib.a

* Adiciona o arquivo igual foi feito no
passo anterior

* Lembre-se de colocar “all files” para
aparecer o arquivo

Observacao: a localizagao do cédigo-
objeto da biblioteca pode ser encontrada
no projeto “simple_io_main_sp”.

* Quando for abrir basta copiar o caminho

onde encontra-se o arquivo e colar na
barra quando for adiciona-lo

9 EK-TM4C1254_IARS - IAR Embedded Workbench IDE - Arm 8.50.1

File Edit View Project Simulator  Tonls

DR = x|

Waorkspace

Lab1 - Debug

Files

B I EK-Th4C1294_IARE*
®c_asm-Debug

# driverlib - Debug

@ fzrm_event- Debug

@ fsrm_rmatrix - Debug

W ism_state - Debug

® gtlib - Debug

= @ Lab1 - Debug *
Lab1_Pwhi_ma

[8] startup_TH4C12
F2 [ system_Th4C1E

B Output

B Output

@ simple_display - D
= @ simple_io_main_sf
— 0O
simple_io_main_sp...
[ startup_Thd4C1294.5
systern_Th4C1294...
B Output

@ simple_io_process_s...

@ simple_uart- Debug

Opticons,..

Malke

LCompile
Rebuild All

Clean

C-5TAT Static Analysis
Step Build

Add

Remove

Rename...
Version Centrel System

Open Containing Folder...
File Properties...

Set as Active

<
o

Windnaae Heln

© Add Files - Lab1

§ « v cI driverlib + ewarm » Exe I

Organizar + Mova pasta

Tutorial ( MNome

@ Onelrive I driverlib.a

[ Este Computador
B Area de Trabalhe
= Documentos
; Downloads
| Imagens
J’. Musicas
§ Objetos 3D
B Videos
e 05(C)

[ P U<

~

J

Pesquisar Exe

Data de modificag...

Tipe

>

Mome: | driverlib.a

V|I Al Files (%)

vI

| Abrir

Cancelar




Opcoes do

projeto

Clicar com o botao direito do mouse
sobre o projeto recém criado e selecionar
Options...

Menu General Options

Target - Device: Texas Instruments
TMA4C1294NCPDT

Output - Executable
Library Configuration - Library: Normal

Library Configuration - CMSIS: ElUse
CMSIS

e EK-TM4C1294_IARS - IAR Embedded Workbench IDE - Arr

File Edit Wiew Project Simulator Tools Window
DO e = XK DC
Workspace v O X
Lab1 - Debug R
Files - S B
B CIER-Th4iC1294_|ARE *
W c_ssm-Debug +
@ driverlib - Debug <
Wism_ewvent-Debug
Wism_matrix- Debug
Wism_state - Debug s
W orlib - Dehug o4
=l JLabl - Debug .
— O driverlib.a Options...
LebT_PWM_t  Make
[8] startup_ThA4C Compile
H= (& system_Thd4 S
B Output Rebuild Al
B Output Clean

®:imple_display -
& .Simple_iu_main_
— O driverlib.a
simple_io_mz
[8] startup_ThA4C
system_ThA4i
B Output
@ simple_io_proce
L= il cirmnle nart-Nae

Owerview  c_asm | diverlit

Debug Log

Log
“Wed Mar 18, 20201

C-5TAT Static Analysis
Stop Build
Add

Remove

Rename...
Version Control System

Open Centaining Folder...
File Properties...

Set as Active

Options for node "Lab1"

Categony:

Static Analysis
Runtime Checking
C/C++ Compiler
Assembler
Qutput Converter
Custom Build
Build Actions
Linker
Debugger
Simulator
CADI
CMSIS DAP
GDB Server
I4et
J-Link/1-Trace
TI Stellaris
Mu-Link
PE micro
ST-LIMK
Third-Party Driver
TI MSP-FET
TI¥DS

General Options

brapy Op iog M|SHQ}D\4

ﬂ_Target Output

MISRAC: 1998

Library Configuration Library Options 1
Processor variant
() Core Cortex-M4
TexasInstruments TM4CT1234NCPC (N | Bl
OCMSIS-Pack  None
Endian mode Floating point settings
Litle EPU VFPv4 single precision
Big
BEZ2 16
BES
Trust Zone
DSP Extension
Advanced SIMD (NEON s
Ok, Cancel




Opcoes do
projeto

Menu C/C++ Compiler

* —Preprocessor - Additional include

directories:

SPROJ_DIRS\..\..\TivaWare_C_Series-

2.1.4.178

Menu Linker

* List: BIGenerate linker map file

Menu Debugger
e Setup - Driver: Tl Stellaris

* Setup - Download: EUse flash loader(s)

Options for node "Lab1"

Category:

General Options
Static Analysis
Runtime Checking
Assembler
Qutput Converter
Custom Build
Build Actions
Linker
Debugger
Simulator
CADI
CMSIS DAP
GDB Server
I-jet
Jink/J-Trace
TI Stellaris
Mu-Link
PE micro
STLINK
Third-Party Driver
TI MSP-FET
TIXD5

Factory Settings
[ Multifile Compilation

Dizzard Unused Publics

MISRALC: 1958 Encodings Extra Options
Language 1 anouage Code Optimizations Output

List Diagnostics MISRAC:2004
[ lgnore standard include directories

Additional include directories: (one per line) I
SPROJ_DIRS .\ \TivaWare_C_Series-2.1.4.1 ?EI

Preinclude file:

Defined symbols: {one per line)

[ Preprocessor output to fils
Preserve comments
Generate Hine directives

Cacel

Options for node "Lab1"

Category:

General Options
Static Analysis
Runtime Checking
C/C++ Compiler
Assembler
Qutput Converter
Custom Build
Build Actions
Linker
Simulator
CADI
CMSIS DAP
GDE Server
I§et
J-Link/1-Trace
TI Stellaris
MNu-Link
PE micro
ST-LINK
Third-Party Driver
TI MSP-FET
TIXDS

Factary Settings

Download Images Multicore  Extra Options  Plugins

Driver Bunto

iTl Stellaris Ee main

Setup macros
[] Use macro file(s)

Device description file
[] Ovenide default
STOOLKIT_DIRSVCONFIG \debugger TexasIinstruments  TM4C

Ok Cancel

Options for node "Lab1"

Category:

General Options
Static Analysis
Runtime Checking
C/C++ Compiler
Assembler
Qutput Converter
Custom Build
Build Actions
Linker
Debugger
Simulator
CADI
CMSIS DAP
GDB Server
IHet
Jdink/J-Trace
TI Stellaris
Mu-Link
PE micro
STLINK
Third-Party Driver
TI MSP-FET
TIXD5

Factory Settings

Hdefine Diagnostics Checksum Encodings Extra O
Config  Library  Input Optimizations ~ Advanced  Output

enerate linker map file

[ Generate log file
Automatic library selection

Initialization decisions
Module selections
Redirected symbols
Section selections

Stack usage call graph
Unused section fragments

Veneer statistics

()3 Cancel




C i | d
Om p' an O » Este Computader » 05(C) » Faculdade * Embarcados »QEK-TM4C1294 IARS » Projects »

P 4 t ~ Mome B Data de medificag..  Tipo Tamanho
O rOJ e o c_asm 17/03/2020 17:26 Pasta de arquivos
drivers 13/03,/2020 16:54 Pasta de arquivos
DepOiS de tUdO iSSO basta Compilar no fsrm_event 13/03/202017:24 Pasta de arquivos
IAR fern_rnatrix 13/03/2020 17:24 Pasta de arquivos
fsrm_state 13/03/202017:24 Pasta de arquivos
*  Clicar com o botdo direito em cima do Lab1_PWM 17/03/202017:55  Pasta de arquivos
projeto e apertar em “Rebuild All” simple_display 13/03/202017:25  Pasta de arquivos
simple_ioc_main_sp 13/03/2020 17:25 Pasta de arquivos
simple_io_process_sp 13/03/2020 17:25 Pasta de arquivos
Se apos compilar ndo aparecer nenhum simple_uart 13/03/202017:25  Pasta de arquivos
erro, teu projeto base esta pronto. template 13/03/2020 16:54  Pasta de arquivos

Agora é s6 dar o upload na plataforma
GitHub e enviar para o professor



Criando repositorio no GitHub

O GitHub



Web

Na pagina inicial do GitHub, clicar no
botao “New” ao lado esquerdo da tela,
como mostrado na imagem ao lado

GitHub b4 +
o

&« & & github.com

Repositories New

arturgussi/Lab1_PWM_Artur_Gabriel
arturgussi/arq_80c51

arturgussi/f2c-arturgussi

Working with a team?

GitHub 1s built for collaboration. Set up an
crganization to improve the way your team
works together, and get access to more
features.

Create an organization

Pull requests Issues Marketplace Explore

Discover interesting projects ai
your personal news feed.
Your news feed helps you keep up with recent ¢

and people you follow.

Explore GitHub

Q ProTip! The feed shows you events from people you follow and re

= Subscribe to your news feed



o Create a New Repository X +

&« C & github.com/new
e Create a new repository

A repository contains all project files, including the revision history. Already have a project repository elsewhere?

Import a repository.

No primeiro box, colocar o nome do

repositorio
p Owner Repository name *
* Talvez colocar o nome dos participantes 8 arwurgussi~ | | | Lab1pwm »
pode ajudar ao professor saber quais '

Great repository names are short and memeorable, Need inspiration? How about congenial-meme?

alunos estao mexendo no mesmo

Description (optional)

No segundo box coloque uma pequena

Primeiro laboratorio desenvolvido na aula de Sistemas Embarcados|

descricao do que é aquele repositério. E
opcional ® [] Public

“#— Anyone can see this repository. You choose who can commit.

No terceiro box' deixe Como publico para ‘?“r:lv:‘::&:sm"'ho can see and commit to this repository.
o professor ter acesso aos arquivos

. . . L, Skip this step if you're importing an existing repository.
Depois clicar em criar o repositdrio Initialize this repository with a README

This will let you immediately clane the repository to your computer,

Add .gitignore: None = Add a license: None > | ()

Create repository @




O arturgussi/Lab1_PWM x +

&« c & github.com/arturgussi/Lab1_PWM

Pull requests Issues Marketplace Explore

We b arturgussi / Lab1_PWM ® Unwatch~ | 1 e Star 0 0

<» Code Issues 0 Pull requests 0 Actions Projects 0 Wiki Security nsights Settings

O link no box é o link para acessar o

repositério, CUjO deve ser enviado ao Quick setup — if you've done this kind of thing before
EﬂSet up in Desktop | or | HITPS = SSH || https://github.com/arturgussi/Llabl_PUM.git @_
professor

Get started by creating § uploading an existing file. We recommend every repository include a README, LICENSE, and .gitignore.

Cligue em “uploading na existing file”

para adicionar os primeiros arquivos ao D=l © Upload fles - arturgussifLabl_pv. x [eR = @
ey 7 . I Compartilhar  Exibir 2]
re poslto rlo . , . . < Cc & github.com/arturgussi/Lab1_PWM/upload #r 0O [T = o
L._-I _j L] 4 Mover para v ¥ Excluir - ;J lﬂ E
A b d . . . Ac:si?zr’gsido Copiar Colar J [l copiar para ~ -—ﬁREnomear ::an:t'aa & Pmprifdades Se\e('mmar ar*[urgussi / Lab]_PWM
gora aSta a ICIonar Os aquIVOS ao Area de Transferéncia Organizar Movo Abrir
re posit(’) rio’ Onde pode ser arrastando ou « -1t <« Projects » Lab1 PWM v @)  PesquisarLabl PWM o <> Cade Issues 0 Pull requests 0 Actions Projects 0 Wiki Secu
. . o" [ Area de Trabe # Meme - Data de modificag..  Tipo
selecionar clicando em “choose your $ Dot b UM/
H ”n |5 Decumentos settings 1 218
flles e espere Carregar &=/ Imagens src 1 1:45 Pasta de arquivos
GitHub | | Labl.dep 1 2:18 Arquive DEP
51 | | Lab%.ewd 1 213 /!
| | Labl.ewp 1 213 Arquivo EWI
-Srlt | || LabT.ewt 18 01213 A v v
utoria
n[RIR|Ep:
® Onebrive Drag additional files here to add them to y«
[ Este Computador .
BB &ren e Trabalh Or choose your files
rea de Trabalhe
[=| Documentos
; Downloads
&=/ Imagens
Musi
P Mdsicss [El /Debug/Exe/Lab1.out
[El /Debug/List/Lab1.ma
[E] /Debug/Obj/build a
v o« % [E] /Debug/Obj/Lab1.pbd
Titens  T7itens selecionados = »




Web

Ao final da pagina terd essa imagem

No primeiro box, coloque um comentario
curto do que é esse commit que estd
realizando, neste caso é o nosso primeiro
commit do projeto

No segundo box pode por uma
observacdao maior sobre mudangas no
programa e informagdes importantes. No
NOSSO caso é o arquivo base para
comegar um projeto

Apos isso € so clicar em Commit changes
e Seus arquivos ja estarao no repositorio
para acesso de outros devs

]g" Commit changes

Commit Inicial

Arquivos base do projeto




GitHub
Desktop

Na tela inicial do GitHub, clicar no bot3o:

* “File” -> “New Repository”

No box que abrird, preencher com:
*  Nome do repositorio
* Descricao do repositorio
* Qual pasta ficara o repositorio

*  Utilizo a do proprio Git para ficar s6 os
projetos que quero no Git juntos

Depois so6 clicar em “Create repository”

e Ele criard um repositério local na sua
magquina

Edit View

Repository

New repository... Ctrl+N

Add local repositony... Ctrl=0

Clone repository..  Ctrl=Shift=0

Cpticns...

Exit

Create a new repository

Mame
Lab1_PWM

Description

Lab de Sistemas Embarcados

Local path

ChlUzers\tuca_\Documents\GitHub

|| Initialize this repository with a README

Git ignore

MNone

License

MNone

LD ===




o
ko

Projects » Lab1 W]

>

Mome

GitHub
Desktop -

| Labl.dep

_ . ] Lab.ewd

No caminho em que vocé indicou o path j;mzp
estard uma pasta fisica do teu repositorio Y Lablewt

Agora colocaremos os arquivos que
queremos nesta pasta

Feito isto, o proprio GitHub Desktop
percebera que foram alterados arquivos
na pasta

No primeiro box, coloque algo curto do
commit realizado

* Nosso exemplo é o commit inicial

No segundo box, acrescente observacdes
sobre o commit, as alteracdes que estao
sendo feitas para lembrar depois

Apods clique em “Commit to master” e os
arquivos serao commitados no branch
master em sua maquina

v { | Pesquisar Lab1_PWM P « Documentos >|GitHub » Lab1 PWM » I
Data de modificag...  Tipo A Nome )
18/03/2020 11:25 Pasta de arquivos Debug
18/03/202012118 Pasta de arquivgg settings
18/03/2020 11:45 Pasta de arquivis > (s
18/03/20201218  Arquivo DEP =| gitattributes
18/03/2020 12:13 Arquivo EWD | Labl.dep
18/03/2020 1213 Arquivo EWP | Labl.ewd
18/03/2020 12:13 Arquivo EWT | Labl.ewp
| Labl.ewt

O File Edit View Repository Branch Help

= v | BT Pt i epastoy o G
Changes 33 History Debug\Exe\Lab1.out

< 33 changed files

#| Debug\Exe\Lab1.out

x

‘

“c

X

‘

# D Lab1.pbd.browse

# 0

# D bj\Lab1_PWM_main.o

i ab1_PWM_main.pbi

# D ALab1_PWM_main.pbi.dep

#| Debug\Obj\Lab1_PWM_main.xc!

Commit Inicial

Arquivos base para o projeto inicial

Commit to master @

Co ted & minutes ago
Undo
Initial commit

v & | Pesquisar Lab1_ PWM p

Data de modificag...

Tipo

Pasta de arquivos
Pasta de arquivos
Pasta de arquivos
Documento de Te..
Arquivo DEP
Arquiva EWD
Arquivo EWP

Arquive EWT



4
D File Edit View Repository Branch Help
Current repository - I Current branch & Publish repository

= Labl_PWM Y master 1 Publish this repository to GitHub

Changes History

Des ktop o No local changes

There are no uncommitted changes in this repository, Here are some friendly suggestions for
what to do next.

e Agora para publicar no servidor do

GitHub (mandar para o site) basta clicar Publish your repository to GitHub

- - , This repository is currently only available on your local machine. By publishing | . . 1
e m u m d OS ”Pu bIISh Re pOSIto ry” e eSta iton GliHuI: you can share it, and collaborate with others. ’
p ro nto Always available in the toolbar for local repositories or Ctrl P

* Najanela que aparecera, lembre-se de Publish repository X
desmarcar a caixa “Keep this code
private” para o professor ter acesso GitHub.com GitHub Enterprize Server
Mame
Lab1_PWM

Description

Lab de Sistemas Embarcados

Keep this code private
$ Publish repository Cance




